
STI2DSTI2DSTI2DSTI2D    : : : : Enseignements Technologiques TransversauxEnseignements Technologiques TransversauxEnseignements Technologiques TransversauxEnseignements Technologiques Transversaux 
 

 

 
 

 
ActivitéActivitéActivitéActivité    : : : : Statique graphiqueStatique graphiqueStatique graphiqueStatique graphique    ----    adhérenceadhérenceadhérenceadhérence    

VéhiculeVéhiculeVéhiculeVéhicule    dans une pentedans une pentedans une pentedans une pente 
       
 ProblématiqueProblématiqueProblématiqueProblématique  

 
 

 

    
On souhaite connaitre la pente On souhaite connaitre la pente On souhaite connaitre la pente On souhaite connaitre la pente 
limite dans laquelle un véhicule limite dans laquelle un véhicule limite dans laquelle un véhicule limite dans laquelle un véhicule 

reste en équilibre statiquereste en équilibre statiquereste en équilibre statiquereste en équilibre statique....    
    

       
 

Conditions Conditions Conditions Conditions 
de de de de 

réalisation réalisation réalisation réalisation 
de l'activitéde l'activitéde l'activitéde l'activité 

Année :    TTTTalalalaleeee    sti2dsti2dsti2dsti2d 
 Période :    1111èrèrèrèr    trimestretrimestretrimestretrimestre 
 Groupe de travail :    BinômesBinômesBinômesBinômes 
 Lieu et type de travail :    LaboratoireLaboratoireLaboratoireLaboratoire 
 Matériel à disposition :    PCPCPCPC,,,,voiture+matérielsvoiture+matérielsvoiture+matérielsvoiture+matériels 

 Durée de l'activité :    2222    heureheureheureheures 30s 30s 30s 30 
(activité élève + synthèse) 

 Nombre de séances :    1111hhhh30 + 1h30 + 1h30 + 1h30 + 1h 
          

Objectif de formation :Objectif de formation :Objectif de formation :Objectif de formation :    

TECHNOLOGIETECHNOLOGIETECHNOLOGIETECHNOLOGIE    

    OOOO5555        
Utiliser un modèle de comportement pour prédire un Utiliser un modèle de comportement pour prédire un Utiliser un modèle de comportement pour prédire un Utiliser un modèle de comportement pour prédire un 
ffffonctionnement ou valider une performance onctionnement ou valider une performance onctionnement ou valider une performance onctionnement ou valider une performance     

Compétences viséesCompétences viséesCompétences viséesCompétences visées    ::::    

COCOCOCO5555....1111    
    

CO5.2CO5.2CO5.2CO5.2    
    

CO5.3CO5.3CO5.3CO5.3    

Expliquer des éléments d’une modélisation proposée relative au 
comportement de tout ou partie d’un système  
Identifier des variables internes et externes utiles à une 
modélisation, simuler et valider le comportement du modèle  
Évaluer un écart entre le comportement du réel et le comportement 
du modèle en fonction des paramètres proposés     

Connaissances viséesConnaissances viséesConnaissances viséesConnaissances visées    ::::    
2222....3333.3.3.3.3    Comportement mécanique des systèmes Comportement mécanique des systèmes Comportement mécanique des systèmes Comportement mécanique des systèmes     

     
Coordination avecCoordination avecCoordination avecCoordination avec    ::::    

PhysiquePhysiquePhysiquePhysique    ----    MathsMathsMathsMaths    
Somme de vecteurs Somme de vecteurs Somme de vecteurs Somme de vecteurs ----    

trigonométrietrigonométrietrigonométrietrigonométrie 
     

PréPréPréPré----requisrequisrequisrequis    ::::    

Notions Notions Notions Notions de liaisons, notion d’action mécanique, principe fondamental de de liaisons, notion d’action mécanique, principe fondamental de de liaisons, notion d’action mécanique, principe fondamental de de liaisons, notion d’action mécanique, principe fondamental de la la la la 
statiquestatiquestatiquestatique. (. (. (. (activité «activité «activité «activité «    Statique graphique Statique graphique Statique graphique Statique graphique ––––    voute de stadevoute de stadevoute de stadevoute de stade    »»»»)))) 

 


